üËÚÁÍÅÎ ÐÏ ÇÏÍÏÌÏÇÉÞÅÓËÏÊ ÁÌÇÅÂÒÅ òÁÂÏÔÙ ÓÄÁŒÁÔØ Œ ÕÞÅÂÎÕÀ ÞÁÓÔØ ÄÏ 26 ÄÅËÁÂÒÑ ŒËÌÀÞÉÔÅÌØÎÏ

1. ðÕÓÔØ A = Z[T ]=(T^n − 1); ÒÁÓÓÍÏÔÒÉÍ ZËÁË A-ÍÏÄÕÌØ, ÎÁ ËÏÔÏÒÏÍ T ÄÅÊÓÔŒÕÅÔ ÔÒÉŒÉÁÌØÎÏ (ËÁË ÔÏÖÄÅÓÔŒÅÎÎÏÅ ÏÔÏÂÒÁÖÅÎÉÅ). ðÏÓÞÉÔÁÊÔÅ Ext^i_A(Z; Z) ÄÌÑ ŒÓÅÈ i ⩾ 0. 2. ðÕÓÔØ R = k[X_1; : : : ; X_n] É M | ËÏÎÅÞÎÏ ÐÏÒÏÖÄÅÎÎÙÊ ÇÒÁÄÕÉÒÏŒÁÎÎÙÊ ÐÌÏÓËÉÊ R-ÍÏÄÕÌØ. ðÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ M ÉÚÏÍÏÒÆÅÎ ËÏÎÅÞÎÏÊ ÐÒÑÍÏÊ ÓÕÍÍÅ ÍÏÄÕÌÅÊ ŒÉÄÁ R(d_i) (d_i ∈ Z).

3. ðÕÓÔØ C ⊂ P^3 | ÍÎÏÖÅÓÔŒÏ ÔÏÞÅË Ó ÏÄÎÏÒÏÄÎÙÍÉ ËÏÏÒÄÉÎÁÔÁÍÉ (u^3 : u^2v : uv^2 : v^3) É I ⊂ R = k[X_0; X_1; X_2; X_3] | ÉÄÅÁÌ, ÐÏÒÏÖÄÅÎÎÙÊ ÏÄÎÏÒÏÄÎÙÍÉ ÍÎÏÇÏÞÌÅÎÁÍÉ, ÔÏÖÄÅÓÔŒÅÎÎÏ ÏÂÒÁÝÁÀÝÉÍÉÓÑ Œ ÎÕÌØ ÎÁ C. ïÐÉÛÉÔÅ ÍÉÎÉÍÁÌØÎÕÀ ÒÅÚÏÌØŒÅÎÔÕ R-ÍÏÄÕÌÑ R=I.

4. ðÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ŒÓÑËÁÑ ÄÅÌÉÍÁÑ ÁÂÅÌÅŒÁ ÇÒÕÐÐÁ ÉÚÏÍÏÒÆÎÁ ÐÒÑÍÏÊ ÓÕÍÍÅ ÇÒÕÐÐ, ÉÚÏÍÏÒÆÎÙÈ Q ÉÌÉ Q_p=Z_p (ÇÒÕÐÐÁ Q_p=Z_p ÉÚÏÍÏÒÆÎÁ ÇÒÕÐÐÅ ËÏÒÎÅÊ ÉÚ ÅÄÉÎÉÃÙ ŒÓÅŒÏÚÍÏÖÎÙÈ ÓÔÅÐÅÎÅÊ p^n, ÇÄÅ p | ÆÉËÓÉÒÏŒÁÎÎÏÅ ÐÒÏÓÔÏÅ ÞÉÓÌÏ).

5. ðÕÓÔØ f : K^· → L^· | ÍÏÒÆÉÚÍ ËÏÍÐÌÅËÓÏŒ. ðÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÓÌÅÄÕÀÝÉÅ ÄŒÁ ÕÓÌÏŒÉÑ ÜËŒÉŒÁÌÅÎÔÎÙ:

Á) ÓÕÝÅÓÔŒÕÅÔ ËŒÁÚÉÉÚÏÍÏÒÆÉÚÍ s : K^·_1 → K, ÄÌÑ ËÏÔÏÒÏÇÏ fs ÇÏÍÏÔÏÐÎÏ ÎÕÌÀ; Â) ÓÕÝÅÓÔŒÕÅÔ ËŒÁÚÉÉÚÏÍÏÒÆÉÚÍ t : L^· → L^·_1, ÄÌÑ ËÏÔÏÒÏÇÏ tf ÇÏÍÏÔÏÐÎÏ ÎÕÌÀ.