ôÜÔÁ-ÆÕÎËÃÉÉ

9 ÎÏÑÂÒÑ 2007 ÇÏÄÁ

óÅÍÉÎÁÒ 10

úÁÄÁÞÁ 1. ðÕÓÔØ X { ÒÉÍÁÎÏŒÁ ÐÏŒÅÒÈÎÏÓÔØ. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÐÏÄ- ÇÒÕÐÐÁ ËÌÁÓÓÏŒ ÄÉŒÉÚÏÒÏŒ ÓÔÅÐÅÎÉ 0 Œ P ic(X) ÉÚÏÍÏÒÆÎÁ Jac(X). úÁÄÁÞÁ 2. îÁÊÄÉÔÅ ËÏÌÉÞÅÓÔŒÏ ÒÅÛÅÎÉÊ ÕÒÁŒÎÅÎÉÑ 2D = K_X Œ P ic(X).

úÁÄÁÞÁ 3. äÌÑ ȷ^′; ȷ^{′′} ∈ Z^g ÎÁÊÄÉÔÅ ÏÔÎÏÛÅÎÉÅ ` [ ȷ^′ ȷ^{′′} ] (−z; ˙)` [ ȷ^′ ȷ^{′′} ] (z; ˙)^{−1}:

úÁÄÁÞÁ 4. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÐÒÁŒÉÌÏ

(ȷ^′; ȷ^{′′}) → {z :` [ ȷ^′ ȷ^{′′} ] (z; ˙) = 0}

ÏÐÒÅÄÅÌÑÅÔ ÉÚÏÍÏÒÆÉÚÍ ÍÅÖÄÕ^1_2 Z^{2g}=Z^{2g} É ÍÎÏÖÅÓÔŒÏÍ ÓÉÍÍÅÔÒÉÞ- ÎÙÈ ÏÔÎÏÓÉÔÅÌØÎÏ ÎÕÌÑ ÍÎÏÖÅÓÔŒ ŒÉÄÁ e + ^.

úÁÄÁÞÁ 5. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÍÎÏÖÅÓÔŒÏ ÔÜÔÁ-ÈÁÒÁËÔÅÒÉÓÔÉË ˚ ÉÚÏ- ÍÏÒÆÎÏ ÍÎÏÖÅÓÔŒÕ ÓÉÍÍÅÔÒÉÞÎÙÈ e + ^. éÚÏÍÏÒÆÉÚÍ ÄÁčÔÓÑ ÏÔÏ- ÂÒÁÖÅÎÉÅÍ D → {I(P_1 + · · · + P_{g−1} − D); P_i ∈ X}:

úÁÄÁÞÁ 6. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÄÌÑ ÎÅËÏÔÏÒÏÇÏ D_0 ∈ ˚ ŒÙÐÏÌÎÑÅÔÓÑ △ = I(D_0 − (g − 1)P_0):