ôÜÔÁ-ÆÕÎËÃÉÉ

16 ÎÏÑÂÒÑ 2007 ÇÏÄÁ

óÅÍÉÎÁÒ 11

úÁÄÁÞÁ 1. îÁÊÄÉÔÅ ÕÓÌÏŒÉÅ, ÐÒÉ ËÏÔÏÒÏÍ ŒÅËÔÏÒÎÙÅ ÐÏÌÑ X_f = P (f; f^′; : : : ; f^{(n)}); Y_f = Q(f; f^′; : : : ; f^{(n)}) ËÏÍÍÕÔÉÒÕÀÔ.

úÁÄÁÞÁ 2. œŒÅÄÉÔÅ ÎÁ ÐÒÏÓÔÒÁÎÓÔŒÅ R{D} ÆÏÒÍÁÌØÎÙÈ ÒÑÄÏŒ d∑ n=−∞ a_n(x)D^n

ÓÔÒÕËÔÕÒÕ ÁÓÓÏÃÉÁÔÉŒÎÏÇÏ ËÏÌØÃÁ. ðÒÏŒÅÒØÔÅ, ÞÔÏ ÐÏÄÍÎÏÖÅÓÔŒÏ ŒÉÄÁ 1 + a_1D^{−1} + a_2D^{−2} + : : : ÏÂÒÁÚÕÅÔ ÇÒÕÐÐÕ. ïÂÏÚÎÁÞÉÍ Åč G. ïÐÉÛÉÔÅ ÁÌÇÅÂÒÕ ìÉ Lie(G).

úÁÄÁÞÁ 3. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÐÅÒŒÙÅ ÔÒÉ ÞÌÅÎÁ ÒÁÚÌÏÖÅÎÉÑ (D^2 + q)^{−1}. úÁÄÁÞÁ 4. ðÒÏŒÅÒØÔÅ, ÞÔÏ ÐÒÉ ÌÀÂÏÍ d ≥ 1 ÄÌÑ ËÁÖÄÏÇÏ ÜÌÅÍÅÎÔÁ ŒÉÄÁ D^d + a_1D^{d−1} + : : : ÓÕÝÅÓÔŒÕÅÔ ÅÄÉÎÓÔŒÅÎÎÙÊ ËÏÒÅÎØ ÓÔÅÐÅÎÉ d ŒÉÄÁ D + b_1 + b_2D^{−1} + : : : . úÁÄÁÞÁ 5. òÁÓÓÍÏÔÒÉÍ ÒÁÚÌÏÖÅÎÉÅ

(D^2 + q)^{1=2} = ∞∑ n=0 ( f_n(q; q^′; : : : )D − g_n(q; q^′; : : : ) 2 ) (D^2 + q)^{−n};

g_0 = 0, f_0 = 1. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ

g_n = f^′_n; f^′_{n+1} = f^′_nq + 1 2 f_nq^′ + g^{′′}_n 4 : úÁÄÁÞÁ 6. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÆÏÒÍÕÌÁ ⟨X; Y ⟩ = tr(XY ) ÏÐÒÅÄÅÌÑÅÔ ÓÉÍÍÅÔÒÉÞÎÕÀ ÂÉÌÉÎÅÊÎÕÀ ÆÏÒÍÕ ÎÁ ÏÐÅÒÁÔÏÒÁÈ Ó ËÏÍÐÁËÔÎÙÍ ÎÏÓÉÔÅÌÅÍ R_2{D}, ÇÄÅ ÄÌÑ X = ∑ a_iD^i

trX = ∫_∞ −∞ a_{−1}(x):

úÁÄÁÞÁ 7. ðÕÓÔØ g - ÁÌÇÅÂÒÁ ìÉ. äÌÑ f ∈ g^∗ ÏÐÒÅÄÅÌÉÔÅ ŒÅËÔÏÒÎÏÅ ÐÏÌÅ V_f ÎÁ g^∗. ðÏÓÔÒÏÊÔÅ ÓËÏÂËÕ ëÉÒÉÌÌÏŒÁ-ëÏÓÔÁÎÔÁ.