íÁÔÅÍÁÔÉÞÅÓËÉÊ ÁÎÁÌÉÚ, 1 ËÕÒÓ 11.12.2008

üËÚÁÍÅÎ

ðÒÅÄÕÐÒÅÖÄÅÎÉÅ. œÓÅ ŒÙÞÉÓÌÅÎÉÑ, ÉÓÐÏÌØÚÏŒÁÎÎÙÅ ÐÒÉ ÒÅÛÅÎÉÉ ÚÁÄÁÞ, ÄÏÌÖÎÙ ÐÒÉ- ÓÕÔÓÔŒÏŒÁÔØ Œ ÒÁÂÏÔÅ. œ ÞÁÓÔÎÏÓÔÉ, ÅÓÌÉ Œ ÚÁÄÁÞÅ 2 ÂÕÄÅÔ ÐÏÓÔÒÏÅÎÁ ËÒÉŒÁÑ, ÎÏ ÎÅ ÂÕÄÅÔ ÏÂSSÑÓÎÅÎÏ, ÐÏÞÅÍÕ ÏÎÁ ÉÍÅÎÎÏ ÔÁËÁÑ, ÔÏ ÒÅÛÅÎÉÅ ÚÁÓÞÉÔÁÎÏ ÎÅ ÂÕÄÅÔ.

úÁÄÁÞÁ 1. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÐÒÅÄÅÌ

lim_{x→0} ln cos(x^2) +^6 √ 1 + 3x^4 − 1 ( √ cos x −^4 √ e^{−x2} ) sin(x^2) tg(e^{x2} − 1) : úÁÄÁÞÁ 2. ðÏÓÔÒÏÊÔÅ ËÒÉŒÕÀ x(t) =

(t − 4)^2 t − 2

y(t) =

(t + 4)^2 t + 2 úÁÄÁÞÁ 3. 1) îÁÊÄÉÔÅ ÍÎÏÖÅÓÔŒÏ E ŒÓÅÈ x ∈ R, ÐÒÉ ËÏÔÏÒÙÈ ÓÈÏÄÉÔÓÑ ÒÑÄ ∞∑ n=2 ( n ln ( 1 + (−1)^n n ) x )_n : 2) òÁŒÎÏÍÅÒÎÏ ÌÉ ÓÈÏÄÉÔÓÑ ÜÔÏÔ ÒÑÄ ÎÁ E?

úÁÄÁÞÁ 4. ðÏÓÌÅÄÏŒÁÔÅÌØÎÏÓÔÉ {x_n}, {y_n} É {z_n} ÚÁÄÁÎÙ ÕÓÌÏŒÉÑÍÉ

x_1 = a ¿ 0; y_1 = b ¿ 0; z_1 = c ¿ 0; x_n = √ y_{n−1}z_{n−1}; y_n = √ x_{n−1}z_{n−1}; z_n = √ x_{n−1}y_{n−1}:

éÍÅÀÔ ÌÉ ÜÔÉ ÐÏÓÌÅÄÏŒÁÔÅÌØÎÏÓÔÉ ÐÒÅÄÅÌÙ? åÓÌÉ ÄÁ, ÔÏ ÎÁÊÄÉÔÅ ÉÈ. úÁÄÁÞÁ 5. ðÏÓÔÒÏÊÔÅ ÓÔÒÏÇÏ ŒÏÚÒÁÓÔÁÀÝÕÀ ÆÕÎËÃÉÀ f ∈ C^1[0; 1], ÐÒÏÉÚŒÏÄÎÁÑ ËÏÔÏÒÏÊ ÉÍÅÅÔ ÎÁ [0; 1] ÂÅÓËÏÎÅÞÎÏ ÍÎÏÇÏ ÎÕÌÅÊ.

úÁÄÁÞÁ 6. æÕÎËÃÉÑ y = y(x) ÚÁÄÁÎÁ ÐÒÉ x ¿ 0 ÕÓÌÏŒÉÑÍÉ y^6 − x^3y^2 − x^5 = 0 É y ⩾ 0. 1) äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÔÁËÁÑ ÆÕÎËÃÉÑ ÓÕÝÅÓÔŒÕÅÔ É ÅÄÉÎÓÔŒÅÎÎÁ. 2) äÏËÁÖÉÔÅ ÎÅÐÒÅÒÙŒÎÏÓÔØ ÜÔÏÊ ÆÕÎËÃÉÉ. 3) œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌ_2 ∫ 4=27

y(x) x^2 dx: úÁÍÅÞÁÎÉÅ. ôÅÏÒÅÍÏÊ Ï ÎÅÑŒÎÏÊ ÆÕÎËÃÉÉ ÐÏÌØÚÏŒÁÔØÓÑ ÎÅÌØÚÑ! óÞÉÔÁÅÔÓÑ, ÞÔÏ ŒÙ ÅÅ ÅÝÅ ÎÅ ÚÎÁÅÔÅ.

úÁÄÁÞÁ 7. ðÕÓÔØ f ∈ C(R), É ÐÕÓÔØ ÄÌÑ ËÁÖÄÏÇÏ x ∈ R ŒÙÐÏÌÎÅÎÏ ÒÁŒÅÎÓÔŒÏ

f(x) = lim_{h→∞} f(x + h) + f(x − h) 2 : äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ f(x) = ax + b ÄÌÑ ÐÏÓÔÏÑÎÎÙÈ a; b ∈ R.