ëÏÍÍÕÔÁÔÉŒÎÁÑ ÁÌÇÅÂÒÁ (ŒÅÓÎÁ 2006) ìÉÓÔÏË 6

1. ðÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÅÓÌÉ (Œ ÎčÔÅÒÏŒÏÍ ËÏÌØÃÅ) ÒÁÄÉËÁÌ ÉÄÅÁÌÁ a ÍÁËÓÉÍÁ- ÌÅÎ, ÔÏ ÉÄÅÁÌ a ÐÒÉÍÁÒÅÎ.

2. ðÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÉÄÅÁÌ q Œ ÎčÔÅÒÏŒÏÍ ËÏÌØÃÅ A ÑŒÌÑÅÔÓÑ ÐÒÉÍÁÒÎÙÍ ÔÏÇÄÁ É ÔÏÌØËÏ ÔÏÇÄÁ, ËÏÇÄÁ Œ A=q ŒÓÑËÉÊ ÄÅÌÉÔÅÌØ ÎÕÌÑ ÎÉÌØÐÏÔÅÎÔÅÎ. 3. ðÕÓÔØ k | ÐÏÌÅ, A = k[X; Y; Z] É a = (XQ; Y Q; ZQ), ÇÄÅ Q | ËŒÁ- ÄÒÁÔÉÞÎÁÑ ÆÏÒÍÁ. îÁÊÄÉÔÅ Ass(A=a).

4. ðÕÓÔØ M | ËÏÎÅÞÎÏ ÐÏÒÏÖÄÅÎÎÙÊ ÍÏÄÕÌØ ÎÁÄ ÎčÔÅÒÏŒÙÍ ËÏÌØÃÏÍ. ðÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ Ass(M) ÓÏŒÐÁÄÁÅÔ Ó ÍÎÏÖÅÓÔŒÏÍ ÏÂÝÉÈ ÔÏÞÅË ÎÅÐÒÉŒÏ- ÄÉÍÙÈ ËÏÍÐÏÎÅÎÔ ÎÏÓÉÔÅÌÅÊ ŒÓÅŒÏÚÍÏÖÎÙÈ ÐÏÄÍÏÄÕÌÅÊ N ⊂ M. 5. ðÕÓÔØ k | ÐÏÌÅ, A = k[X; Y; Z]=(XY − Z^2), p = ( —Y ; —Z) ⊂ A (ÞÅÒÅÚ —X, —Y É —Z ÏÂÏÚÎÁÞÁÀÔÓÑ ÏÂÒÁÚÙ X, Y É Z Œ A).

Á) îÁÊÄÉÔÅ Ass(A=p^2).

Â) îÁÊÄÉÔÅ ÈÏÔÑ ÂÙ ÏÄÎÏ ÍÉÎÉÍÁÌØÎÏÅ ÐÒÉÍÁÒÎÏÅ ÒÁÚÌÏÖÅÎÉÅ p^2. Œ) îÁÊÄÉÔÅ ÄŒÁ ÒÁÚÎÙÈ ÍÉÎÉÍÁÌØÎÙÈ ÐÒÉÍÁÒÎÙÈ ÒÁÚÌÏÖÅÎÉÑ p^2.

6. ðÕÓÔØ k | ÐÏÌÅ, A = k[X; Y ] É (a_1; b_1); : : :; (a_n; b_n) | ÐÁÒÙ ÎÁÔÕÒÁÌØ- ÎÙÈ ÞÉÓÅÌ. ïÂÏÚÎÁÞÉÍ ÞÅÒÅÚ a ÉÄÅÁÌ, ÐÏÒÏÖÄÅÎÎÙÊ ŒÓÅÍÉ ÍÏÎÏÍÁÍÉ ŒÉÄÁ X^{ai} Y^{bi} .

Á) îÁÊÄÉÔÅ ËÁËÏÅ-ÎÉÂÕÄØ ÐÒÉÍÁÒÎÏÅ ÒÁÚÌÏÖÅÎÉÅ ÉÄÅÁÌÁ a. Â) œ ËÁËÉÈ ÓÌÕÞÁÑÈ Õ ÎÅÇÏ ÉÍÅÀÔÓÑ ŒÌÏÖÅÎÎÙÅ ÁÓÓÏÃÉÉÒÏŒÁÎÎÙÅ ÉÄÅ- ÁÌÙ?

Œ) äÌÑ ÓÌÕÞÁÅŒ, ËÏÇÄÁ ŒÌÏÖÅÎÎÙÅ ÉÄÅÁÌÙ ÅÓÔØ, ÕËÁÖÉÔÅ Œ ÑŒÎÏÍ ŒÉÄÅ ÂÅÓËÏÎÅÞÎÏ ÍÎÏÇÏ ÍÉÎÉÍÁÌØÎÙÈ ÐÒÉÍÁÒÎÙÈ ÒÁÚÌÏÖÅÎÉÊ.