íÁÔÅÍÁÔÉÞÅÓËÉÊ ÁÎÁÌÉÚ, 1 ËÕÒÓ, 2008 ÕÞ.Ç.

ìÉÓÔÏË N 9, 9 ÁÐÒÅÌÑ 2008 ÇÏÄÁ.

1. ðÕÓÔØ ÆÕÎËÃÉÉ f_t(x) É g_t(x) ÏÐÒÅÄÅÌÅÎÙ ÎÁ ÐÒÏÍÅÖÕÔËÅ [a; ∞). ðÕÓÔØ f_t(x) ÉÎÔÅÇÒÉÒÕÅÍÁ ÐÏ x ÎÁ ÌÀÂÏÍ ÏÔÒÅÚËÅ [a; A], Á g_t(x) ÍÏÎÏÔÏÎÎÏ ŒÏÚÒÁ- ÓÔÁÅÔ. ôÏÇÄÁ ÅÓÌÉ ÉÎÔÅÇÒÁÌ^∞ ∫ a f_t(x)dx ÓÈÏÄÉÔÓÑ ÒÁŒÎÏÍÅÒÎÏ ÏÔÎÏÓÉÔÅÌØÎÏ

ÐÁÒÁÍÅÔÒÁ t, Á g_t(x) ÒÁŒÎÏÍÅÒÎÏ ÏÇÒÁÎÉÞÅÎÁ, ÔÏ ÉÎÔÅÇÒÁÌ ∞∫ a f_t(x)g_t(x)dx ÓÈÏÄÉÔÓÑ ÒÁŒÎÏÍÅÒÎÏ.

2. éÓÓÌÅÄÕÊÔÅ ÎÁ ÒÁŒÎÏÍÅÒÎÕÀ ÓÈÏÄÉÍÏÓÔØ ÎÁ ÐÒÏÍÅÖÕÔËÅ [0; ∞) ÉÎÔÅÇÒÁÌ ∞∫ 1 √ x+a x^2 dx.

3. éÓÓÌÅÄÕÊÔÅ ÎÁ ÄÉÆÆÅÒÅÎÃÉÒÕÅÍÏÓÔØ ÎÁ ÉÎÔÅÒŒÁÌÅ (0; ∞) ÆÕÎËÃÉÀ f(a) = ∞∫ 0 sin ax √ x+1 dx.

4. éÓÐÏÌØÚÕÑ ÒÁŒÅÎÓÔŒÏ^1_x = ∞∫ 0 e^{−xy}dy, ŒÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌ ∞∫ 0 sin x

x dx.

5. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌ ∞∫ 0 e^{−x2− a2}x^2 dx.

6. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌÙ u = ∞∫ 0 e^{−ax2} cos bx^2dx É v = ∞∫ 0 e^{−ax2} sin bx^2dx (a ¿ 0; b ≥ 0).

7. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌÙ æÒÅÎÅÌÑ ∞∫ 0 cos x^2dx É ∞∫ 0 sin x^2dx.

8. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌ^{+∞} ∫ −∞ x (4x^2+ß^2 ) sh x dx (õËÁÚÁÎÉÅ: ÒÁÓÓÍÏÔÒÉÔÅ ÉÎÔÅ-

ÇÒÁÌ +∞∫ −∞ sh ffx (4x^2+ß^2 ) sh x dx).

9. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÐÒÉ ” → +0 Á) ∞∫ 1 sin^2 x x^{1+”} dx ∼ 1 2” ; Â) ∞∫ 0 cos x x^” dx ∼ ß 2 ”.

10. äÏËÁÖÉÔÅ, ÞÔÏ ÐÒÉ ” → +0 Á) 1∫ 0 x^{”x}dx = 1 −^”_4 +^{”2}_{27} + O(”^3); Â) 1∫ 0 e^{− ”√x} dx = 1 − 2” − ”^2 ln ” + O(”^2).

11. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌ ∞∫ 0 e^{−x} ln xdx.

12. œÙÞÉÓÌÉÔÅ ÉÎÔÅÇÒÁÌ ∞∫ 0 ß(x) x^3−x dx, ÇÄÅ ß(x) { ÞÉÓÌÏ ÐÒÏÓÔÙÈ ÞÉÓÅÌ, ÎÅ ÐÒÅ-

ŒÏÓÈÏÄÑÝÉÈ x.